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Anotace

Tato práce vznikla v rámci projektu, který se zabývá nalezeńım souvislost́ı mezi elektrickou
aktivitou mozku a pohyby r̊uzných část́ı lidského těla. Pohyby, které byly nasńımány, je třeba
nejdř́ıve klasifikovat do tř́ıd, aby bylo možno každý jednotlivý pohyb jednoznačně identifikovat
a použ́ıt jej pro korelaci se záznamem mozkové aktivity, který byl sńımán spolu s pohybem.

1 Vytvořené modely

Za t́ımto účelem byly vytvořeny klasifikátory na bázi Skrytých Markovových model̊u. Skrytý
Markov̊uv model se skládá z matice přechod̊u A a z funkćı bj(o), které př́ıslušej́ı každému
emituj́ıćımu stavu j. Vytvořeńı modelu spoč́ıvá v určeńı matice A a parametr̊u funkćı bj(o).
Výstupem modelu je matice α
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Samotná funkce bj(o) může mı́t např́ıklad tvar
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kde konstanta g je rovna
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Jak je vidět z (1) , výpočet výstupu modelu spoč́ıvá v prostém maticovém násobeńı.

Přestože MATLAB již obsahuje připravené funkce pro tvorbu Skrytých Markovových mo-
del̊u, byla zvolena vlastńı implementace kv̊uli přehlednosti a lepš́ımu náhledu na vnitřńı funkci
jednotlivých model̊u, potažmo klasifikátor̊u. Tato implementace také umožňuje snadnou změnu
topologie model̊u, a to pouhou změnou matice A.

Vlastńı výpočet stavu modelu je řešen jednoduchým cyklem:

for count = 1:(N-1)
for becka = 1:n
b(becka) = (g(becka)*exp( -0.5*sum(((Coordinates(:,:,count) -
Mu{becka}).^2)./diag(Sigma{becka}) )));
end
Alpha(count+1,:) = Alpha(count,:)*A.*b;
end



Bylo vytvořeno několik druh̊u model̊u s r̊uznou topologíı (r̊uzné A), umožňuj́ıćı reestimaci
A, nebo využ́ıvaj́ıćı jiný tvar funkce bj(o).

2 Závěr

Vytvořené modely jsou plně funkčńı a vzhledem ke své transparentnosti a jednoduché editova-
telnosti jsou vhodné pro vývoj a testováńı nových model̊u.
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