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Tisíce organizácií využívajú MATLAB a Simulink na vývoj

Priemysel Energetika

Modernizácia, stávajú sa dátovo orientovanými pre 
optimalizáciu a údržbu

PolovodičeElektronika

Široká škála výpočtových platforiem, 
mnoho druhov HW/SW integrácie

RadaryKomunikácie

Infraštruktúra a prepojené systémy
naprieč odvetviami

Komplexné multidoménové systémy, softvérové a 
autonómne, založené na modeloch a dátach

AutomobilyLetectvo
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Od návrhu po nasadenie

Prieskum

Detailný
návrh

Scenáre a 
testovaine

Nasadenie na 
hardvér

Reporty a 
analýza

Prevádzka

Spätná
väzba - dáta
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Transformácia vývoja
s Generatívnou AI

Od konceptu po 
nasadenie

Komplexné
systémy
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Transformácia vývoja
s Generatívnou AI

Od konceptu po 
nasadenie

Komplexné
systémy
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Generatívna AI v nástrojoch, ktoré už používate

Generatívna AI
v Chat Paneloch

Generativna AI vo
vývojových nástrojoch

AI poskytuje textové odpovede. 
Kód vkladáte manuálne.

AI píše kód priamo. 
Spustíte ho a ladíte.

AI píše, spúšťa a ladí kód.
Vy kontrolujete výsledky.

Agentická AI
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GenAI optimalizovaná pre MATLAB a Simulink

MATLAB Copilot Simulink Copilot
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MATLAB Copilot – AI asistent pre vývoj v prostredí MATLAB
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MATLAB Copilot – AI asistent pre vývoj v prostredí MATLAB



10

Simulink Copilot – AI asistent pre pochopenie Simulink modelov
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AI agent automatizuje úlohy a urýchľuje vývoj 

AI pri návrhu

riešenia

Riešenie

Využítie

Dáta

AI

Návrh

Agent

AI píše, spúšťa a ladí kód.

Vy kontrolujete výsledky.

AI Agent
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MATLAB a externí AI agenti

MATLABAI Agent

Claude, GitHub Copilot, 
atď.
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MATLAB a externí AI agenti pomocou MATLAB MCP Server

MATLAB MCP 
Server MATLAB

Claude, GitHub Copilot, 
atď.

Protokol Vykonáva kód

AI Agent
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Zavedenie MATLAB zručností do AI agenta 

MATLAB MCP 
Server MATLAB

Claude, GitHub 
Copilot, etc.

Protokol Vykonáva kód

AI Agent
MATLAB 

Agentic Toolkit

Zručnosti, Pluginy
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Zavedenie Simulink zručností do AI agenta 

Simulink
Simulink

Agentic Toolkit

Claude, GitHub 
Copilot, etc.

Protokol Simuluje modelZručnosti, Pluginy

MATLAB MCP 
ServerAI Agent
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Využitie generatívnej AI v prostredí MATLAB a Simulink

Copilots AI AgentsMCP Server
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Transformácia vývoja
s Generatívnou AI

Od konceptu po 
nasadenie

Komplexné
systémy
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Prostredie pre urýchlenie tvorby a iterácií

Nový MATLAB Desktop
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Prostredie pre urýchlenie tvorby a iterácií

Nový MATLAB Desktop
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Prostredie pre urýchlenie tvorby a iterácií

Nový MATLAB Desktop
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Prostredie pre urýchlenie tvorby a iterácií

Správa Python prostredia s

panelom External Languages
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Prostredie pre urýchlenie tvorby a iterácií

Editovanie a spustenie MATLAB 

kódu vo Visual Studio® Code

(VS Code)
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Prostredie pre urýchlenie tvorby a iterácií

Terminál na spúšťanie nástrojov

príkazového riadka ako sú Agenti

AI, git a docker.
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Prostredie pre urýchlenie tvorby a iterácií

Export Live skriptov do HTML s interaktívnou 
grafikou na webových stránkach

- nevyžaduje licenciu

- nevyžaduje MATLAB Runtime
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Prostredie pre urýchlenie tvorby a iterácií

Ľahko dostupná funkcionalita s 
vylepšeným kontextovým menu
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Prostredie pre urýchlenie tvorby a iterácií

Analýza signalových dát v modernom
prostredí a zoskupovanie grafov 
spoločne v novom Simulink Scope
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Prostredie pre urýchlenie tvorby a iterácií

Optimalizujte rýchlosť 
a presnosť simulácie 

pomocou lokálnych riešičov
pre referencované modely

Spustite viacero 
simulácií rýchlejšie

pomocou Fast Restart pre
Rapid Accelerator

Vyhnite sa 
kompiláciám
pomocou rebuild

nastavení
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Aplikácie pre zjednodušenie práce

Návrh viacerých filtrov

a výber prediktorov zo signálov
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Aplikácie pre zjednodušenie práce

Kompletná práca s časovými

radami, nástroje pre forecasting

a podpora DSGE modelov.
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Splnenie požiadaviek pomocou verifikácie a validácie

Rýchle písanie testov pre

MATLAB kód 



Polyspace Copilot

Polyspace as You Code vo Visual Studio Code
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Splnenie požiadaviek pomocou verifikácie a validácie

Bezpečnejší a spolahlivejší
C/C++ kód s Polyspace

Používateľské rozhranie Polyspace

Zjednotený Dashboard pre Statickú Analýzu a Výsledky Testov
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Splnenie požiadaviek pomocou verifikácie a validácie

Simulink Real-Time využíva operačný 
systém založený na Linuxe a obsahuje 
vylepšenia s logovaní dát, ktoré 
redukujú preklad modelov
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Splnenie požiadaviek pomocou verifikácie a validácie

HDL Verifier podporuje cosimulácie s
najznámejšími HDL simulátormi a 
poskytuje FPGA-in-the-loop testovanie

HDL 
Verifier

Algorithm Verification

HDL 
Cosimulation
FPGA-in-the-Loop
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Nasadenie a integrácia pre efektívne škálovanie

Generovanie C a C++ kódu
pomocou MATLAB Coder
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Nasadenie a integrácia pre efektívne škálovanie

Simulink FMU Builder umožňuje
zabaliť Simulink modely do FMU, ktoré bežia
na HIL a v prostrediach tretích strán

model.fmu

FMU
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Nasadenie a integrácia pre efektívne škálovanie

Raspberry Pi Blockset STM32 Microcontroller Blockset
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Od návrhu po nasadenie
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Transformácia vývoja
s Generatívnou AI

Od konceptu po 
nasadenie

Komplexné
systémy
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3D scenáre na simuláciu autonómnych systémov
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Roadrunner na tvorbu 3D scén

RoadRunner
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Roadrunner Scenario na tvorbu a prehratie scenára 

RoadRunner RoadRunner Scenario
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Škálovanie pomocou programátorských rozhraní

RoadRunner

RoadRunner Scenario
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Lokalizácia cieľa, ktorý nevysiela signál
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Lokalizácia cieľa, ktorý nevysiela signál

Cieľ

Signál
tretej strany

Prijímač
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Modelovanie pasivnych bistatických radarových systémov

Radar Toolbox

Phased Array 
System Toolbox
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Modelovanie a simulácia bezdrôtových komunikačných sietí

Wireless Network Toolbox

Simulácia a vizualizácia
koexistencie bezdrôtových sietí

- 5G
- WLAN
- Bluetooth
- Mobilné ad hoc siete (MANETs)
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PHX Toolbox - 3D Rigid-Body Physics for MATLAB and Simulink
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Zhrnutie

Generatívna umelá inteligencia mení spôsob, akým
inžinieri pracujú, a my sa s ňou vyvíjame.

MATLAB a Simulink vám pomôžu prejsť od 
konceptu k nasadeniu. 

Špecifické nadstavby podporujú návrh pokročilých
komplexných systémov.
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