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Pohybliva sit

Deformace

= Pohyb
* Posuv
¥ Rotace

% Kombinace
= Pohyb jako funkce Casu, nebo libovolného parametru

= Pohyb fizeny fyzikalni proménnou napr.:
% Zavislost na rychlostech v proudovém poli

3% Zavislost na deformaci v objektu

= Cil: zbavit se potreby generovat novou sit v kazdém kroku studie
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Pohybliva sit: nastroje pro kontrolu pohybu

= Pfedepsany pohyb na plose/hrané v deformujici se doméné
% Doména se deformuje vsude

% Snaha o co nejhladsi deformaci — reseni PDE pro deformaci sité (Laplace, Wislow, hyperelasticka
definice)

= Deformace fizend predpisem — vlastnim nebo z fyzikalniho rozhrani

= Deformace v rozhrani Solid Mechanics, které ma implementované rozhrani deformace sité
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Aplikace pohyblivych siti: CFD

= FSI

% Jednosmeérny x obousmeérny coupling

= Mixery a Cerpadla

https://www.comsol.com/model/micropump-mechanism-21171

https://www.comsol.com/model/peristaltic-pump-985
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https://www.comsol.com/model/peristaltic-pump-985
https://www.comsol.com/model/micropump-mechanism-21171

Aplikace pohyblivych siti: Vicefazové proudéni

https://www.comsol.com/model/rising-bubble-177
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https://www.comsol.com/model/rising-bubble-177

Aplikace pohyblivych siti: Tvafeni, obrabéni a tepelné deformace

https://www.comsol.com/model/modeling-material-removal-
through-thermal-ablation-46671
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Aplikace pohyblivych siti: Elektromotory a generatory

https://www.comsol.com/model/permanent-magnet-motor-in-

3d-47621
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https://www.comsol.com/model/generator-in-2d-2122



https://www.comsol.com/model/generator-in-2d-2122
https://www.comsol.com/model/permanent-magnet-motor-in-3d-47621

Aplikace pohyblivych siti: Pruznost pevnost a deformace sité

https://www.comsol.com/model/die-forming-18051
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https://www.comsol.com/model/die-forming-18051

Aplikace pohyblivych siti: Multibody a Rotor Dynamics aplikace

Time=0 s Surface: Total displacement (m)

e

https://www.comsol.com/model/helicopter-swashplate-mechanism-14647
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https://www.comsol.com/model/helicopter-swashplate-mechanism-14647

Rozhrani COMSOL Multiphysics
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Rozhrani COMSOL Multiphysics: Moving Mesh

= Fyzikalni rozhrani kontrolujici prostorovy ram: Fluid Flow, Heat Transfer in Fluids, Species
Transport

% Oddéleni prostorového a materialového ramu
= | ze fidit z rozhrani v lokalnich definicich
= Studie deformace objektu pod vlive plsobicich sil, i silovych Ucink poli

= Deformovany objekt ma stejnou hmotnost jako nedeformovany
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Rozhrani COMSOL Multiphysics: Deformed Geometry

S rozhranimi Solid Mechanics a Multibody Mechanics a materialovym ramem

Zména tvaru odpovida pridani/odebrani materialu

Deformovany objekt nema stejnou hmotnost jako pUvodni

Nema vlastni rozhrani (zatim)
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